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1.0PIS TECHNICZNY INSTALACJI SYGNALIZACJI ALARMOWEJ POZARU
SYSTEMU POLON 4900

1.1 Podstawa opracowania projektu
- zlecenie Inwestora
- Umowa
- PW architektury przebudowy i rozbudowy oddziatu rehabilitacyjno-reumatologicznego i
kuchni szpitalnej — Budynek E — Szpitala w Ptonsku przy ul.Sienkiewicza 7.
- Projekty branzowe

1.2 Zakres projektu

Projekt obejmuje opracowanie automatycznej instalacji sygnalizacji alarmowej pozaru SAP w
wykonaniu nieiskrobezpiecznym systemu POLON-4900 dla przebudowy i rozbudowy oddziatu
rehabilitacyjno-reumatologicznego i kuchni szpitalnej — Budynek E — Szpitala w Ptonsku przy
ul.Sienkiewicza 7.

Projektowang instalacj¢ nalezy wiaczy¢ do centrali sygnalizacji pozaru typu POLON-4900 ktéra
nalezy zainstalowa¢ na parterze budynku w pomieszczeniu Szatni. Projektowana centrale
sygnalizacji pozaru nalezy potaczy¢ w sie¢ z centralami POLON 4900 pracujacymi w budynku C
Szpitala. W pomieszczeniach w/w obiektu nalezy zainstalowaé :optyczne uniwersalne czujki dymu
DUR-4046 oraz uniwersalne czujki ciepta TUN-4046.

Na korytarzach nalezy zaprojektowac r¢czne ostrzegacze pozaru ROP-4001M oraz sygnalizatory
akustyczne adresowalne SAL-4001. Do sterowania instalacji oddymiania klatek schodowych ,
wylaczania wentylacji , sterowania klap pozarowych w kanatach wentylacyjnych , wytaczania
kontroli dostgpu oraz sterowania dzwigu osobowego zaprojektowano elementy kontrolno-sterujace
EKS-4001.

Obiekt zostanie objety catkowita ochrong instalacji sygnalizacji pozaru SAP oraz wiaczony do
minitoringu Strazy Pozarnej.

1.3 Obowiazujace wytyczne do projektowania

- Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej opracowane przez CNBOP
w oparciu o materiaty VdS. Warszawa 1994 r
- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa centralki sygnalizacji pozarowej POLON-4900
(ID-E270-001)
- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dn.07.06.2010 r w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw , innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U. Nr 109)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn.12.04.2002 r w sprawie warunkow technicznych ,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn.12.03.2009 r zmieniajace rozporzadzenie
w sprawie warunkéw technicznych , jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 56 z dn.7.04.2009r)
- PKN-CEN/TS 54-14 : 2006 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cz¢$¢ 14 : Wytyczne
planowania, projektowania , instalowania , odbioru , eksploatacji i konserwacji instalacji.
- Systemy sygnalizacji pozarowej w obiektach stuzby zdrowia. Zalecenia projektowe ,
taktyczne i organizacyjne. J.Ciszewski CNBOP J6zefow.



1.4 Ogolne zasady dziatania systemu POLON-4900

Interaktywny , adresowalny system sygnalizacji pozarowej POLON-4900 jest zestawem urzadzen
najnowszej generacji , przeznaczonych do wykrywania i sygnalizowania pozaru , powiadamiania
wtasciwych stuzb interwencyjnych , a takze do sterowania przeciwpozarowymi urzadzeniami
zabezpieczajacymi. POLON-4900 to system wykrywania pozaru w pierwszej fazie jego rozwoju ,
bazujacy na koncepcji inteligentnej wspdéipracy pomig¢dzy wszystkimi elementami ktére go tworza.
Zastosowany unikalny protokét transmisji sygnatéw w petlach dozorowych oraz odpowiednie
oprogramowanie central i elementéw liniowych , pozwalaja na interaktywna wspétprace zaréwno
elementéw liniowych z centrala , jak i elementéw liniowych pomigdzy soba.
System POLON-4900 tworza nastgpujace urzadzenia :
- mikroprocesorowe centrale POLON-4900 o pojemnosci 4 lub 8 adresowalnych
linii (petli) dozorowych
- adresowalne reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M
- wielostanowe procesorowe czujki pozarowe szeregu 4046
- adaptery czujek konwencjonalnych ADC-4001M , do adresacji grupy czujek konwencjonalnych
szeregu 30 POLON oraz czujek liniowych DOP-40
- elementy kontrolno-sterujace EKS-4001 przeznaczone do sterowania i kontroli urzadzen
wykonawczych i sygnalizacyjnych
- adresowalne sygnalizatory akustyczne SAL-4001 przeznaczone do lokalnego akustycznego
sygnalizowania pozaru.
Wszystkie elementy systemu POLON-4900 posiadaja wbudowany izolator zwar¢.
Centrala sygnalizacji pozarowej POLON-4900 jest urzadzeniem integrujacym wszystkie elementy
adresowalnego , interaktywnego systemu wykrywania pozaréw POLON-4900. Centrala koordynuje
prace wszystkich urzadzen w systemie oraz podejmuje decyzj¢ o zainicjowaniu alarmu pozarowego ,
wysterowaniu urzadzen sygnalizacyjnych i przeciwpozarowych oraz o przekazaniu informacji do
centrum monitorowania lub systemu nadzoru. Wczesne wykrycie ogniska pozaru umozliwia jego
likwidacje przy uzyciu niewielkiej ilosci sSrodkéw gasniczych i pozwala unikna¢ wigkszych strat.
Jednoczes$nie podkreslamy , ze system automatycznego wykrywania pozaru nie zabezpiecza przed
jego powstaniem lecz jedynie umozliwia jego wczesne wykrycie.

ZAINSTALOWANIE SAP NIE ZWALNIA UZYTKOWNIKA OBIEKTU OD PRZESTRZE-
GANIA ODPOWIEDNICH PRZEPISOW PRZECIWPOZAROWYCH !



1.5 OPIS PROJEKTOWANEJ INSTALACIJI SAP
1.5.1 Centrala sygnalizacji pozaru POLON-4900

Projektowana dla przebudowy i rozbudowy oddziatu rehabilitacyjno-reumatologicznego i kuchni
szpitalnej — Budynek E — Szpitala w Ptonsku instalacj¢ sygnalizacji pozaru nalezy wtaczy¢ jako
petle nr 11 2 do centrali POLON 4900 zaprojektowanej na parterze budynku w pomieszczeniu
Szatni. Projektowana central¢ nalezy spia¢ w sie¢ z centralami pracujacymi w Budynku C Szpitala.
Projektowana centralka posiada wewngtrzny zasilacz sieciowy zasilany napigciem przemiennym
230 V/50 Hz. Napigcie robocze centralki wynosi 24 V -.

Zasilacz sieciowy umozliwia jednoczesne zasilanie centralki oraz buforowanie lub fadowanie
dotaczonej baterii akumulatoréw (rezerwowego zrédta zasilania). Jako rezerwowe zrddto zasilania
dla centralki projektuje si¢ zestaw baterii akumulatoréw szczelnych zelowych 24 V o pojemnosci
44 Ah (zalecana bateria HITACHI typu HP 44-12 - 2 szt.). Baterie akumulatoréw nalezy
zainstalowa¢ w pojemniku PAR-4800 instalowanym pod centralka.

Centralke nalezy zainstalowa¢ na wysoko$ci zapewniajacej tatwa obstuge tzn. ok.1,5 m od podiogi ,
z dala od zrédet ciepta , w miejscu widocznym i tatwo dostepnym.

1.5.2 Drukarka DR-48

Drukarka DR-48 umozliwia rejestrowanie w formie wydruku na tasmie papierowej zdarzen , jakie
mialy miejsce podczas nadzorowania obiektu przez centralg¢ POLON-4900.
Za zdarzenie uznaje si¢ :
- alarmy
- uszkodzenia oraz ich usuniecie
- potwierdzenie uszkodzenia lub alarmu
- przetaczenie trybu pracy centralki PERSONEL OBECNY na PERSONEL
NIEOBECNY i odwrotnie
- kasowanie alarméw
- wlaczenie i wylaczenie opdznien
- kasowanie alarméw
- blokowania.
Kazdy komunikat o zdarzeniu zawiera dat¢ i czas jego wystapienia oraz ogdélny opis zdarzenia.
Centrala POLON-4900 pamigta 1000 ostatnich zdarzen jakie wcze$niej byly przez nia
sygnalizowane.

1.5.2 Wyb6r wariantu alarmowania

Po zadziataniu elementu liniowego w adresowalnej linii dozorowej centrala POLON-4900 , na
podstawie algorytméw decyzyjnych , sygnalizuje ALARM I ST. lub ALARM II ST. w zaleznos$ci od
wariantow alarmowania zaprogramowanych dla konkretnych stref (pomieszczen).

ALARM I ST. sygnalizowany jest szybkim miganiem czerwonego wskaznika POZAR oraz
dodatkowej czerwonej lampki w polu z napisem ALARM.. Na wyswietlaczu LCD pojawia si¢ okno
zatytutowane !!! ALARMY POZAROWE!!! Oraz ponizej w wydzielonym polu informacja o iloéci
alarmujacych stref.

ALARM I ST. jest alarmem wewngtrznym i wymaga zawsze rozpoznania zagrozenia



przez dyzurujacy personel. Jezeli brak jest odpowiedniej reakcji dyzurujacego personelu na ALARM
I ST. wéwczas wywotywany jest ALARM II ST.

ALARM II ST. jest wezwaniem do natychmiastowego podjecia akcji gasnicze;.

W centralce POLON-4900 istnieje mozliwo$¢ wyboru (zaprogramowania) dla konkretnej strefy ,
jednego z 14 wariantéw alarmowania , umownie oznaczonych cyframi 1-14.W niniejszym projekcie
przewiduje si¢ dla wszystkich stref alarmowanie dwustopniowe zwykte — WARIANT 2.

Alarmowanie recznego ostrzegacza pozaru ROP-4001M.

Po zadziataniu recznego ostrzegacza pozarowego ROP-4001M centralka wywotuje od razu ALARM
IT ST. , niezaleznie od wariantu alarmowania zaprogramowanego w strefie do ktérej przydzielono
reczny ostrzegacz pozaru.

1.5.3 Instalacja sygnalizacji alarmowej pozaru wewnatrz pomieszczen:

Dla pomieszczen objetych niniejszym projektem przewiduje si¢ nast¢pujace rodzaje i typy czujek o
charakterystykach i danych technicznych jak nize;j :

a).Adresowalna , uniwersalna optyczna czujka dymu DUR-4046

czujka jest przeznaczona do wykrywania widzialnego dymu , powstajacego w poczatkowym
stadium pozaru , wtedy gdy materiat jeszcze si¢ tli , a wigc na ogét na dlugo przed pojawieniem
si¢ otwartego ptomienia i zauwazalnym wzrostem temperatury. Czujka DUR-4046 jest czujka
analogowa , z automatyczna kompensacja czutosci przy postepujacym zabrudzeniu komory
pomiarowej oraz przy zmianach ci$nienia jak réwniez kondensacji pary wodne;j.

Czujka ta reaguje na widoczne produkty spalania towarzyszace powstaniu pozaru z
wydzielaniem dymu koloru jasnego (w szczegdlnosci urzadzenia elektryczne , izolacj¢ kabli i
przewodow z tworzyw sztucznych polwinitowych i polietylenowych).Czujki te instaluje si¢
rowniez w pomieszczeniach , ktérych nie mozna zabezpieczy¢ izotopowymi czujkami dymu np.
z powodu statej obecno$ci ludzi. Temperatura pracy czujki -25 st.C do +50 st.C. Powierzchnia
dozorowania w/w czujek dla pomieszczen o wys. Do 6m wynosi do 80m2.0dlegtos$¢ czujek od
stropéw ptaskich nie moze przekracza¢ 0,3m , a min. Odleglo$¢ od $cian i belek wynosi 0,5m.
Czujke instaluje si¢ w gniezdzie G-40. Czujka zawiera zintegrowany izolator zwar¢.

Zakres wykrywanych pozaréw testowych : TF-1 do TF-5 oraz TF-8.

b).Adresowalna , wielostanowa , uniwersalna czujka ciepta TUN-4046
reaguje na przekroczenie okreslonej wartosci przyrostu temperatury w czasie lub wzrost
temperatury otoczenia ponad warto$¢ progowa co kontrolowane jest przez dwa szeregowo
potaczone termistory , z ktérych jeden ma bezposredni kontakt z otaczajacym powietrzem.
Czujka TUN-4046 jest czujka uniwersalna , ktéra mozna z poziomu centrali programowac na
dziatanie nadmiarowe lub nadmiarowo-rézniczkowe a takze zmienia¢ klase czujki.
Temperatura pracy dla czujek TUN-4046 wynosi od -25 st.C do +65 st.C. Powierzchnia
dozorowa dla jednej czujki przy wysokosci pomieszczen do 6 m wynosi ok. 30 m2.
Czujke instaluje si¢ w gniezdzie G-40. Czujka zawiera zintegrowany izolator zwar¢.

¢). gniazdo G-40
przeznaczone jest do mocowania czujek szeregu 4046 na suficie i dotaczenia do nich przewodéw
linii dozorowej. Gniazdo po zamontowaniu w dodatkowej podstawie PG-40 , moze by¢
instalowane w pomieszczeniach wilgotnych.



d).Reczne adresowalne ostrzegacze pozarowe typu ROP-4001M
przeznaczone sa do przekazywania poprzez reczne uruchomienie informacji o zauwazonym
pozarze do wspdlpracujacej centralki sygnalizacji pozarowe;.
Ostrzegacze ROP-4001 sa elementami adresowalnymi przeznaczonymi do instalowania w
adresowalnych liniach dozorowych centralek POLON-4900.Komunikacja migdzy centralka a
recznymi ostrzegaczami odbywa si¢ za posrednictwem dwuprzewodowej adresowalnej linii
dozorowej. Przesylanie informacji o rodzaju elementu liniowego , jakim jest ROP-4001M , jest
wykorzystywane do bezposredniego sygnalizowania ALARMU II ST. , niezaleznie od
zaprogramowanego wariantu alarmowania dla strefy do ktérej zostat przydzielony reczny
ostrzegacz. Reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M moga by¢ instalowane wewnatrz obiektéw
w miejscach tatwo dostepnych , dobrze widocznych , najlepiej w poblizu drég komunikacyjnych ,
na wysokosci ok. 1,4 do 1,6m od podtoza. Ostrzegacz zawiera zintegrowany izolator zwar¢.

e).Dodatkowe wskazniki zadziatania WZ-31
Przeznaczone sa do dodatkowego optycznego informowania o stanie pracy czujki lub ich grupy.
W niniejszym projekcie przewiduje si¢ zainstalowanie dodatkowych wskaznikéw za-
dziatania od wszystkich czujek znajdujacych si¢ w przestrzeniach migdzystropowych.
Wskazniki od czujek w przestrzeniach mi¢dzystropowych nalezy instalowac na stropach
podwieszonych bezposrednio pod miejscem zainstalowania czujki.

f).Adresowalny sygnalizator akustyczny SAL-4001
Przeznaczony jest do lokalnego akustycznego sygnalizowania pozaru. Moze pracowa¢ wytacznie
w adresowalnych liniach/p¢tlach central sygnalizacji pozarowej systemu POLON 4000.Jest
zalaczany na polecenie wysytane przez centralg , po spetnieniu zaprogramowanych kryteriéw
zadziatania w wybranej strefie dozorowej. Sygnalizator SAL-4001 moze pracowac przy zasilaniu
tylko z linii dozorowej , z wewngtrznej baterii 9V typu 6F22 , z zasilacza zewngtrznego 24V lub
ze wszystkich zrédet jednoczesnie. Obecnos¢ zrodet zasilania jest kontrolowana. Stan uszkodze-
nia jest sygnalizowany przez centralg i z6tta diod¢ w sygnalizatorze. SAL-4001 jest wyposazony
wewnetrzny izolator zwar¢. Kodowanie adresu sygnalizatora odbywa si¢ automatycznie z centrali
— kod adresowy zapisywany jest w jego nieulotnej pamigci.
Uktady elektroniczne sygnalizatora z przetwornikiem piezoelektrycznym zostaly umieszczone w
obudowie czujki szeregu 40. W obudowie jest miejsce do dotaczenia baterii 9V 6F22. Do moco-
wania sygnalizatora na suficie nalezy wykorzysta¢ gniazdo G-340 — uniepalnione , sprzedawane w
komplecie z sygnalizatorem. W niniejszym opracowaniu przewidziano zasilanie sygnalizatoréw
SAL-4001 z baterii 9V 6F22. Poziom dzwigku przy zasilaniu z baterii wynosi 94 dB.

g). Element kontrolno-sterujacy EKS-4001
jest przeznaczony do uruchamiania (stykami przekaznika) na sygnat z centrali , urzadzen
alarmowych i przeciwpozarowych , np. klap dymowych , drzwi dymoszczelnych , klap
pozarowych oraz do sterowania dzwigow.
Umozliwiaja kontrolowanie sprawnosci sterowanego urzadzenia i
poprawnosci jego zadzialania. Maja dodatkowe wejscie kontrolne do nadzoru nie zwiazanych ze
sterowaniem urzadzen lub instalacji. EKS-4001 zawiera zintegrowany izolator zwar¢.
W niniejszym opracowaniu elementy kontrolno-sterujace zostang wykorzystane do sterowania
instalacja oddymiania klatek schodowych , wytaczania wentylacji , sterowania klap pozarowych w



kanatach wentylacyjnych , otwierania drzwi zamknigtych kontrola dostepu oraz sterowania
dzwigu osobowego.

Numery logiczne wszystkich elementéw EKS-4001 zostaty podane na rysunkach.

1.6 Instalacja przewodowa

Instalacje sygnalizacji pozaru — petle dozorowe , projektuje si¢ kabelkiem typu

YnTKSYekw 1x2x1 (kolor izolacji czerwony) uktadanym we wszystkich pomieszczeniach i na
komunikacjach w rurach RB Special o §rednicy 16 mm w przestrzeniach migdzystropowych i nad
sufitami z plyt kartonowo-gipsowych.

Podtaczenia urzadzen sterowanych z elementami kontrolno-sterujacymi EKS-4001 nalezy wykona¢
kabelkiem bezhalogenowym X-FLAME typu HDGs 2x1 o PH90. Przewody X-FLAME uktada¢ na
tynku na uchwytach OBO BETTERMAN typ 1015 z kotwa Fischer EA M6 mocowane co 0,3m.
Potaczenie sieciowe central nalezy wykona¢ przewodem PH90 typu HTKSHekw 1x2x1 uktadanym
na tynku na uchwytach OBO BETTERMAN typ 1015 z kotwa Fischer EA M6 mocowane co 0,3m.

1.7 Obliczenia techniczne

1).Maksymalny pobér pradu przez wszystkie elementy w linii :
Imax <20 mA
dlalinii Nr 1 - liczba elementéw adresowalnych — 120 <127

- 89 DUR-4046 II= 89x0,15 mA= 13,35mA
- 13 SAL-4001 2= 13x0,15 mA= 1,95mA
- 8 ROP-4001M 3= 8x 0,135mA= 1,08 mA
- 10 EKS-4001 I4=10x 0,165mA = 1,65
Razem I = 18,03mA

I=18,03 mA < Imax =20 mA

2).Maksymalna dopuszczalna rezystancja przewodow adresowalnej linii dozorowej wynosi
2x750méw

Dlalinii Nr 1 - 1=900 m rezystancja wynosi

R=2x1/gxs = 2x900/57x0,5 = 2 x 31,58 oma
R=2 x 31,58 oma < Rdop.=2 x 75 oma

3).Dobér baterii akumulatorow
Max pobér pradu przez centralg wynosi 0,6 A.
Informacja o uszkodzeniu transmitowana jest do miejsca ze stata obstuga serwisowa — pojemnos¢
akumulatoréw powinna zapewni¢ prawidlowa prace systemu wykrywania pozaru w ciagu
minimum 30 godzin bez zasilania podstawowego oraz po uptywie tego czasu minimum
0,5 godziny w stanie alarmowania.

Pojemnos$¢ baterii akumulatoréw :
Q=(0,6A+0,7A)x 30 h= 39 Ah
Przyjmujemy dla kazdej z projektowanych central bateri¢ akumulatoréw 2 x 12V , 44 Ah



1.8. Sterowanie urzadzen zewngtrznych

a). Dzwigi osobowe

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami w przypadku wystapienia pozaru w obiekcie , dZwigi
osobowe powinny zjechaé na poziom parteru i pozostaé¢ otwarte. W projektowanym budynku
znajduje si¢ jeden dzwig osobowy. W celu zrealizowania powyzszego w maszynowni dzwigu zostat
zaprojektowany element kontrolno-sterujacy EKS-4001 ktérego styki przekaznika
wykonawczegonalezy wtaczy¢ w automatyke dzwigéw (dostosowanie automatyki dzwigéw do
mozliwosci sterowania w czasie pozaru nie wchodzi w zakres niniejszego opracowania).

b). Wylaczenie wentylacji bytowe;j

W przypadku wystapienia sygnalu pozarowego z czujek zainstalowanych w pomieszczeniach
budynku E Szpitala system sygnalizacji pozaru powinien wytaczy¢ zespoly wentylacyjne
nawiewno-wyciagowe obstugujace te pomieszczenia. W celu zrealizowania powyzszych funkcji
w pomieszczeniu elektrycznym przy rozdzielni elektrycznej zaprojektowano element kontrolno-
sterujacy EKS-4001 do wytaczania zespotéw wentylacyjnych.

c¢). Sterowanie klapami pozarowymi w kanatach wentylacyjnych

Z uwagi na przejscie kanatow wentylacyjnych przez granice stref pozarowych

zostaly w nich zainstalowane klapy pozarowe — po jednej w kazdym kanale nawiewnym i
wyciaggowym.

Klapy te musza zosta¢ zamknigte w przypadku wystapienia pozaru w ktérejs$ ze stref przez ktore
przechodza kanaty wentylacyjne.

Do automatycznego zamknigcia klap pozarowych zaprojektowano elementy kontrolno sterujace
EKS-4001 — po jednym dla kazdej klapy. Elementy EKS-4001 pracuja w pe¢tli dozorowej centrali
sygnalizacji pozaru POLON 4900. Przekaznik wykonawczy elementu EKS-4001 nalezy wiaczy¢
w obwdd elektromagnesu podtrzymujacego klapy w pozycji otwartej , a styki przekaznikow
kontrolnych — w obwody sygnalizacji potozenia klap (otwarta-zamknigta) co umozliwi
monitorowanie potozenia klap. Elektromagnesy klap nalezy zasili¢ napigciem 24V DC z
zasilacza buforowyego ZSP-135-DR-7A-1.

d).Oddymianie klatek schodowych

Na dwoch klatkach schodowych budynku E zostana zainstalowane systemy oddymiajace —klapa
oddymiajaca otwierana sitownikiem oraz system nadci$nieniowy. Do sterowania w/w systemow
zostaly zaprojektowane na ostatniej kondygnacji klatek schodowych elementy kontrolno-sterujace
EKS-4001. Sygnat z przekaznikow wykonawczych EKS-4001 nalezy wtaczyc¢:

- do centrali oddymiania MCR 9705-5A jako sygnat do otwarcia klapy oddymiajace;j

- do centrali MCR OMEGA 2100c jako sygnat do uruchomienia wentylatora nawiewnego.

e). Drzwi zamknigte kontrola dostgpu

Wszystkie drzwi w budynku , ktére objete sa kontrola dostgpu i w trakcie normalnego
uzytkowania pozostaja zamknigte — w razie wystapienia zagrozenia pozarowego musza zostac
otwarte tak aby umozliwi¢ ewakuacj¢ ludzi z zagrozonych pomieszczen. W tym celu
zaprojektowano elementy kontrolno-sterujace EKS-4001 ktére na sygnat pozarowy II stopnia z
centrali POLON 4900 spowoduja zwolnienie elektrozamkéw we wszystkich drzwiach objgtych



kontrola dostgpu.

1.9 Praca central w sieci

Projektowana centrale nalezy potaczy¢ w sie¢ z centralami zainstalowanymi w Budynku C Szpitala,
ktore sa juz wyposazone w moduly sieciowe MSI-48. Projektowana central¢ nalezy wyposazy¢ w
modut sieciowy MSI-48. Centrale migdzy soba nalezy potaczy¢ podwdjnym pierscieniem
utworzonym przy pomocy dwdéch niezaleznych par przewodéw w ekranie. Do potaczenia central
nalezy uzywac skretki miedzianej w ekranie o ttumiennosci nie przekraczajace;j

3 dB/km. Maksymalna dlugos$¢ kabla pomigedzy dwoma sasiednimi centralami nie powinna
przekracza¢ 1200m. Potaczenie nalezy wykona¢ przewodem instalacyjnym typu HTKSHekw1x2x1
o PH90.Ekran kazdego odcinka kabla nalezy uziemi¢ tylko z jednej strony , natomiast drugi koniec
nalezy pozostawi¢ wolnym lub potaczy¢ przez kondensator 10nF/1500V do uziemienia w centrali
oddalonej ( w celu uzyskania lepszej odpornosci na zaktécenia). Obydwa pierscienie powinny by¢
utworzone niezaleznie , tzn. pary przewodéw nie powinny biec w tym samym kablu w celu
uodpornienia na zaktdcenia i ewentualne uszkodzenia kabla.

2. Instalacja oddymiania klatek schodowych
2.1 Opis projektowane;j instalacji oddymiania

Na ostatniej kondygnacji klatki schodowej budynku E przewidziano zainstalowanie urzadzen

oddymiajacych — klapy oddymiajacej uruchamianej automatycznie po zadziataniu czujki dymu lub

recznie - po wcisnigciu przycisku oddymianie.

W tym celu projektuje si¢ do sterowania i zasilania instalacji oddymiania zainstalowanie na klatce

schodowej centralki oddymiania typu MCR 9705 5A (5A ,1 linia /1 grupa). Do w/w centralki nalezy

podtaczyc :

- naped sitownika do otwierania klapy oddymiajacego na klatce schodowe;j

- linig sterujaca z elementu kontrolno-sterujacego EKS-4001 automatycznie otwierajaca klapg
oddymiajaca

- przyciski oddymiania typu ROP-1 zainstalowane na parterze , I pigtrze klatki schodowe;j

Jako otwér dolotowy powietrza na klatce przewidziano drzwi wyj$ciowe prowadzace bezposrednio
na zewnatrz ( otwory dolotowe powinny mie¢ powierzchnig o 30% wigksza od powierzchni
geometrycznej klapy oddymiajace;j).

Centralke oddymiania nalezy zasili¢ napieciem 230V/50Hz z najblizszej tablicy elektryczne;j
(osobny

obwdd z zabezpieczeniem 6A — zgodnie z projektem elektrycznym).Na wypadek zaniku napigci
sieci centralki posiadaja akumulatory rezerwowe (akumulatory mieszcza si¢ w obudowie centralek).

Na klatce schodowej obok dzwigu osobowego przewidziano zainstalowanie systemu
nadci$nieniowego zapobiegajacemu jej zadymieniu. Do uruchamiania wentylatora nawiewnego w
projekcie wentylacji przewidziano zainstalowanie centralki sterujacej MCR OMEGA 2100c. Sygnat
do uruchomienia systemu nadci$nienia na klatce schodowej z instalacji sygnalizacji pozaru nalezy
przekaza¢ poprzez styki elementu kontrolno-sterujacego EKS-4001 zainstalowanego obok centrali
MCR OMEGA 2100c.



2.2 Przewody instalacyjne

Urzadzenia wspdipracujace z centralka oddymiania nalezy taczy¢ z nia przewodami jak nizej :
- do sitownika okna - przewdd typu HDGs 2x2,5

- do przyciskow oddymiania - przewdd typu YnTKSY ekw 4x2x0,8

- do wentylatoréw - przewdéd HDGs 2x1

- od lelementéw EKS-4001 do urzadzen sterowanych — przewéd HDGs 2x1.

3. UWAGI KONCOWE
a). Dla Wykonawcy rob6t

1.Catos¢ prac w fazie wykonawstwa wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi aktualnie normami PN ,
BN , PBUE oraz przepisami BHP i P.Poz.

2.Roboty winny by¢ prowadzone pod nadzorem INSPEKTORA NADZORU
INWESTORSKIEGO.

3.Wszystkie polaczenia nalezy wykonac szczegdlnie starannie , poniewaz instalacja SAP musi
odznacza¢ si¢ najwyzsza pewnoscia zadziatania i odporno$cia na awarie.

4 Montaz urzadzen wykona¢ w oparciu o fabryczng dokumentacje¢ techniczno-ruchowa i opis
obstugi.

5.W trakcie rob6t montazowych na biezaco uaktualnia¢ charakter pomieszczen pod wzgledem
p.poz. , rodzaju materiatéw sktadowanych w tych pomieszczeniach. W przypadku zaistniatych
zmian w poréwnaniu z projektem , nalezy powiadomi¢ o tym jego autora.

6.Konserwacjg¢ instalacji SAP przeprowadza¢ zgodnie z odpowiednimi aktualnymi instrukcjami.

7.Przejscia przez $ciany i stropy na granicy stref pozarowych nalezy uszczelni¢ masa ognioodporna

o takiej samej odpornosci ogniowe;j.
b). Uwagi dla Uzytkownika
1.Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ jej stala konserwacje zapewniajaca

prawidtowos¢ jej dziatania.
2.Nalezy wyznaczy¢ fachowa (przeszkolona) obstuge urzadzen.

3.0soby , ktérym powierzono stata obserwacje centralki SAP powinny by¢ przeszkolone w zakresie

najprostszych czynnosci , ktére nalezy wykona¢ w przypadku pojawienia si¢ jakiegokolwiek
alarmu.

4. W centralce , nalezy wpisa¢ doktadny opis punktéw adresowych i odpowiadajacych im
pomieszczen celem szybkiej orientacji i identyfikacji pomieszczenia na wypadek zagrozenia
pozarowego.

5.Nalezy przestrzega¢ bezwzglednego zakazu palenia tytoniu w pomieszczeniach gdzie
zainstalowane sg optyczne i jonizacyjne czujki dymu celem uniknigcia falszywych alarméw
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4. WYKAZ RYSUNKOW

Rys.
Rys.

Rys.

nr 1

nr 2

nr 3

.nr 4

.nr 5

Instalacja SAP — Rzut niskiego parteru

Instalacja SAP - Rzut wysokiego parteru

Instalacja SAP — Schemat ideowy

Instalacja SAP — Schemat oddymiania klatek schodowych

Instalacja SAP — Schemat sterowania i zasilania klap p.poz.
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